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Valdymo instrukcijos « DINO 260XTD

1. OPERATORIUI

Laikykite §j vadovg platformoje, jam specialiai skirtoje dézutéje. Jeigu instrukcijy vadova
pametate, sugadinate arba jis tampa nebetinkamas naudoti dél kokios nors kitos priezasties,
uzsisakykite naujg vadovg iS gamintojo.

Sis vadovas skirtas supazindinti naudotojg su platformos sandara, funkcijomis ir tinkamo jos
naudojimo taisyklémis. Siame vadove kalbama apie techninés priezitros priemones, kurias
privalo taikyti platformos naudotojas.

Kitoms platformos techninés priezitros procediroms yra reikalingi specialUs jgidziai,
specialUs jrankiai arba tikslios zinios apie matavimus ir verciy reguliavimg. Nurodymai apie
Siuos darbus pateikiami atskirame priezitiros vadove. Kai prireikia atlikti techninés priezitros
arba remonto darbus, kreipkités j jgaliotg priezitros paslaugy teikéja, importuotojg arba
gamintoja.

A PAVOJUS

PrieS naudodami prieigos platformg, perskaitykite visas Siame vadove pateiktas instrukcijas.
Jsitikinkite, kad supratote visas instrukcijas. Valdant prieigos platformg ir atliekant jos
techninés priezitros darbus instrukcijy batina grieztai laikytis.

Dirbdamas su jrenginiu naudotojas privalo laikytis ne tik Siame vadove pateikty instrukcijy,
bet ir vietiniy teisés akty, darbdavio taisykliy ir darbo vietoje galiojanCiy reglamenty.

SKELBIMAS

Antrastéje yra duomeny, susijusiy tik su vienu masinos modeliu, charakteristika ar jrangos
dalimi, identifikatorius. Patikrinkite, ar Sie duomenys taikomi jusy masinai.

,Dinolift Oy“ nuolat tobulina savo gaminius. Dél to Sio vadovo turinys kartais gali kazkiek
skirtis nuo naujausios gaminio versijos. ,Dinolift Oy“ pasilieka teise modifikuoti gaminj be
iSankstinio jspéjimo. ,Dinolift Oy“ neprisiima atsakomybés uz problemas, atsiradusias dél
pakeisty arba trikstamy duomeny arba dél Siame vadove esanciy klaidy.

Norédami gauti daugiau informacijos ir smulkiy instrukcijy, pasikonsultuokite su prekybos
atstovybe arba gamintoju.
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1.1. |RENGINIO APZVALGA

%‘»is jrenginys yra ant priekabos sumontuota velkamoiji prieigos platforma.
Si prieigos platforma atitinka EN280 1 tipo reikalavimus. Transportavimas leidziamas tik
tada, kai platforma yra transportavimo konfiguracijoje.

Eksploatacijos metu keltuvo padangos turi bati pakeltos nuo zemés, naudojant hidraulinius
spyrius.

Pagrindinis keltuvo maitinimo Saltinis yra elektros variklis. Spyriai ir strélés sistema yra
valdomi hidrauliskai.

Kitais atvejais keltuvuose gali bati jrengta hidrauliné pavara.

Smulkesné informacija apie keltuvag pateikiama Sio vadovo skyriuose , Techniniai duomenys*
ir ,Platformos konstrukcija ir funkcijos®.

1.2. PLATFORMOS NAUDOJIMO PASKIRTIS

Prieigos platforma skirta tik Zmonéms bei jrankiams perkelti j darbo padét;j ir naudoti kaip
darbo platformag, nevirSijant keliamosios galios ir siekio (vadovaukités techniniy specifikacijy
lentele ir siekio diagrama).

Naudojimo paskirtis taip pat apima:

* Visy valdymo instrukcijy laikymasi

» Patikry ir priezidros darby atlikima.

» Darbo saugos taisykliy ir keliy eismo taisykliy laikymusi

Si prieigos platforma NERA izoliuota ir kontakto atveju neapsaugo nuo elektros srovés. Sios
prieigos platformos negalima naudoti darbams su elektros sistemomis.

Laikykités su darbo aplinka susijusiy saugos instrukcijy ir paisykite jose pateikty apribojimy.

Operatorius turi gauti nurodymus ir leidimga iS gamintojo visiems konkretiems darbo
metodams arba sglygoms, kurios nebuvo aiskiai apibréztos jrenginio naudojimo ir
techninés priezitros instrukcijose.
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2. TECHNINIAI DUOMENYS

260XTD

Maks. darbinis aukstis 26,0 m
Maks. platformos aukstis 240 m
Maks. siekis 13,2 m
Strélés sukimasis testinis
Platformos sukimasis 90°

Posikio sritis

vadovaukités siekio diagrama

Plotis su atramomis

4,40 m

Plotis pervezimui 2,05 m
llgis pervezimui 8,21 m
Aukstis pervezimui 2,43 m
Svoris 3495 kg
Maks. leidZziama apkrova ant platformos 215 kg
Maks. asmeny skaicius + papildoma apkrova 2 asmenys + 55 kg
Maks. leidziama Soniné apkrova (sukelta asmeny) 400 N
Maks. horizontalus nuosvyris (vaziuoklé) 10,3°
Didziausias leistinas Soninis nuolydis 6,7°
DidzZiausias leistinas iSilginis nuolydis 8,3°
Maks. véjo greitis darbo metu 12,5 m/s
Min. aplinkos temperatidra darbo metu -20°C
Maks. atramos jéga j spyrius 22800 N
Platformos dydis 0,8x1,8m
Gebéjimas jveikti jkalne 25%
ISvadiniai lizdai ant platformos 2 x 230V/50Hz/16A
Maitinimo tiekimas
— maitinimo tinklo srové 230V/2,2kW / 50Hz/16A
Garso slégio lygis <70dB
Visg Zzmogaus king veikiancios vibracijos Neaptinkama
- Variklis (Honda) GX390
Garso slégio lygis (UCB/LCB) 69 /89 dB
Visg Zmogaus king veikiancios vibracijos < 0,5 m/s?
- Variklis (Hatz) 1B30-X
Garso slégio lygis (UCB/LCB) 72 /92 dB
Visg Zmogaus kung veikiancios vibracijos < 0,5 m/s?
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Papildomi varikliai

Honda GX390SXE

Degalai Benzinas

Grynoji galia 4,1 kW (11,7 aj)

Degaly bako tiris: 6,11

Alyvos taris 1,11

Degaly sgnaudos 230 g /HPh

Kuras Dyzelinas

Grynoiji galia 4,6 kKW (6,2 hp) / 3000 rpm
Alyvos tlris 1,11
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2.2,

SIEKIO DIAGRAMA
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2.3.

IRENGINIO VARDINIY DUOMENY LENTELES PAVYZDYS

Gamintojo pavadinimas, gamybos numeris ir jrenginio serijos numeris yra pateikti vardiniy
duomeny lenteléje, kaip parodyta iliustracijoje toliau.

O

Tipas

DINO

Pagaminimo metai

Serijos numeris

Svoris kg

Maks. asmeny skaiéius 2

Maks. leidziama Soniné

apkrova 400 N
© Jtampa 230V
5 . . )
= Min. aplinkos temperatira _-2( °C
N darbo metu
O

Gamintojas DINOIife
Raikkolantie 145
32210 Loimaa
FINLAND

Gamintojo adresas

Maks. leidziama apkrova
ant platformos

Maks. papildoma apkrova

Maks. horizontalus nuosvyris
(vaziuoklé)

Daznis

Maks. véjo greitis

O

Keltuvo vardiniy duomeny lentelé yra
grazulo desinéje puseje, kaip parodyta
iliustracijoje.

Serijos numeris taip pat iSgraviruotas ant
keltuvo vaziuoklés, grgzulo deSinés puses
virSutiniame pavirsiuje.

Priekabos vardiniy duomeny lentelé yra ant
gragzulo, desinéje keltuvo vardiniy duomeny
lentelés puséje, kaip parodyta iliustracijoje.

Ploksteléje pateikti Sie duomenys:

ES tipo patvirtintas numeris (jei yra)
Serijos numeris
Bendras svoris kg
0 | DidZiausia leistina vilkimo kablio apkrova | kg
1 DidZiausia leistina aSies apkrova kg
2 kg

12
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2.4. ES ATITIKTIES DEKLARACIJOS PAVYZDYS

Irenginio ES atitikties deklaracija

Gamintojas

,Dinolift Oy*

Raikkolantie 145

FI-32210 Loimaa, FINLAND

deklaruoja, kad

DINO 260XTD-1 prieigos platforma Nr.

atitinka nuostatas, iSdéstytas Masiny direktyvoje 2006/42/EB bei jos pataisose,
taip pat nacionaliniame teisés akte (VNA 400/2008), kuris susijes su jy jsigaliojimu.

2006/42/EB atitikties vertinimo procedirai buvo taikoma: VIII priedas - Atitikties
jvertinimas atliekant masiny gamybos vidaus patikrg pagal sertifikatg DCE
260XTD/001/19

Be to, prieigos platforma atitinka Siose Europos direktyvose iSdéstytas nuostatas:
2000/14/EB. 2014/30/EB, (EB) 2016/1628

ISmatuotas garso galios lygis L, Garantuotasis garso galios lygis

L
Honda (97+1,5) 98,5 dB 98,5 +0,5dB
Hatz (101,5+1,5) 102,5 dB 102,5+0,5 dB

2000/14/EB Vertinant buvo taikoma atitikties proceddra: V priedas: Vidiné gamybos
kontrolé.

Jrenginio konstrukcijoje buvo panaudoti Sie suderintieji nacionaliniai standartai:
SFS-EN 280+A1:2015. SFS-EN ISO 13849-1:2015. SFS-EN 60204-1/A1:2009,
SFS-EN-ISO 12100:2010

Asmuo, parenges techninés konstrukcijos bylg:  Santtu Siivola
Vyr. inZinierius
,Dinolift Oy“, Raikkolantie 145,
FI1-32210 Loimaa, FINLAND

Loimaa 12.05.2017

Santtu Siivola
Vyr. inZinierius
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2.5. PRIEIGOS PLATFORMOS PATIKROS PROTOKOLO PAVYZDYS

TEST CERTIFICATE

Load control:

Outriggers:

[] Fixed mast

[] Position control

4] Hydraulic turning

[ Telescopic mast

- Limited size of work
— platform

E= Hydraulic pushing

[7] Moment sensing

D Mechanical

DATE: |

START-UP TESTS:
Inspection place: Dinolift Oy Inspector's signature:
BASIC INFORMATION
Manufacturer: Dinolift OY Place of manufacture: Finland
Address: Raikkolantie 145

32210 LOIMAA
Importer:
Type of lift: [7] Boom platform [ scissor platform [] Mast platform
Chassis: [ car [ self propelled [#] Trailer mounted 1 X;}Ll?iiccllec?ljﬁg:)ecj
Boom: [] Articulated boom [ Telescopic boom [Z] Articulated telescopic boom [] scissor

[ ] Load sensing

[ ] stabilized with wheels

TECHNICAL SPECIFICATIONS

Machine and type: DINO 260XTD-1

Max. platform height

Number of manufacture

Max. outreach:

Year of manufacture

Max. lifting capacity: 215 kg Boom rotation:
Max. person number: 2 Support width:
Max. additional load: 55 kg Transport width:

Power supply: 230 VAC / Engine

Transport length:

Lowest temperature: -20 °C

Transport height:

Weight: 3495 kg

Platform size:

24,0 m

Depend on load

Continuous

4,40 m

2,04m

8,25 m

2,33 m

0,7x1,3m

14
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INSPECTION POINTS (Y = meet standards N = do not meet standards - not applicable)
Y N Y N
A. GENERAL REQUIREMENTS D. ELECTRIC SYSTEM
1. Certificate of conformity [ N 1. Electric system [ |
2. User manual and storage N 2. Electric appliances N |
3. Machine plate - inspection plate [
4. Instructional and safety plates I~
5. Safety colours | E. SAFETY AND CONTROL DEVICES
1. Safety sensors and limit switches IEN |
2. Sound signal EN |
3. Emergency descent system BN |
B. STABILITY 4. Protection of controls [ ]
1. Load plate and reach diagram = R 5. Symbols / control directions [ ]
2. Supports / outriggers R 6. Placement of controls [ |
3. Indicator for horizontal position W 7. Emergency stop [ |
C. STRUCTURES F. SAFETY FEATURES
1. Transport position / transp. equipment [~ N 1. Prevention of unauthorized use [ENN |
2. Driving/towing equipment [ | 2. Locking device, covers and guards [ |
3. Chassis N | 3. Prevention of lifting F |
4. Turning device [ | 4. Prevention of opening of support [E |
5. Boom system | 5. Safety distances [~ W
6. Structure and position of work platform [~ 6. Control of loading [E |
7. Hydraulic system  H 7. Limiting devices [ |
G. TEST LOADING
1. Overload test (150%) 323 kg Ey
2. Functional test (110%) 237 kg EN |
COMMENTS
DEFICIENCIES
Deficiencies have been repaired
Date: Signature:

,Dino“ prieigos platformy pirminj patikrinimg ir bandomajj pakrovimg atlieka gamintojas.
Patikrinimo metu surasomas protokolas, kuris bana kartu su keltuvu.

Paleidimo ir periodiniy patikry protokolus batina laikyti keltuve arba arti jo esancioje vietoje
maziausiai penkerius metus.

15
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3. SAUGA

Siame skyriuje aprasytos visos svarbios saugos instrukcijos ir jspéjimai, aktualds

A PAVOJUS

Nesilaikant Siy instrukcijy ir saugos reglamenty gali iStikti sunkus kaino suzalojimas arba
netgi mirtis. Susipazinkite su visais saugos reglamentais, valdymo instrukcijomis ir prie
jrenginio pritvirtintais Zenklais ir viso to laikykités.

Jsitikinkite, kad supratote visas saugos instrukcijas ir reglamentus. Taip pat pasirdpinkite, kad
su Siomis instrukcijomis bity supazindinti kiti jrenginj valdantys arba ant platformos dirbantys
asmenys.

3.1. SAUGOS INSTRUKCIJOS

Keltuvg naudoti gali tik specialiai parengti asmenys, turintys rasytinj leidimg, gerai susipazine
su Sia jranga ir ne jaunesni kaip 18 mety amziaus.

Uztikrinkite, kad keltuve nebdty jokiy neSvarumy, galinCiy trukdyti saugiam darbui ir
konstrukciniy elementy patikrinimui.

Prietaisg batina reguliariai patikrinti ir techniskai priziaréti.
Techninés priezitros ir remonto darbus gali atlikti tik kvalifikuoti asmenys, susipazine su
techninés priezitros ir remonto instrukcijomis.

Grieztai draudziama naudotis sugedusiu keltuvu.

Niekada neiSmontuokite ir neiSjunkite jokiy jrenginio saugos jtaisy.

A |SPEJIMAS

Be gamintojo leidimo jrenginj draudZiama keisti arba naudoti sglygomis, kurios neatitinka
gamintojo nustatyty reikalavimy.

Naudotojas turi gauti nurodymus ir leidima iS gamintojo visiems konkretiems darbo
metodams arba sglygoms, kurios nebuvo aiskiai apibréztos.

16
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PERKELIMAI

Perkeldami keltuvg nevirSykite didziausio leistino nuolydzio. Perkélimo metu nelygioje vietoje
stenkiteés bati virs jrenginio.

Vairuodami saugokites nejudanciy arba judanciy kliG¢iy, esanciy toje vietoje arba netoli
keltuvo. Jsitikinkite, kad gerai matote kelig, kuriuo vaziuojate.

DARBO APLINKA IR PASIRENGIMAS PRIES KELIMO DARBUS

Kai dirbate judrioje vietoje, keltuvo darbinis diapazonas turi bati aiSkiai pazymétas
jspéjamosiomis Sviesomis ar uztvara.
Taip pat laikykités Keliy eismo taisykliy.

PrieS valdydami spyrius jsitikinkite, kad niekas netrukdo judéjimui.
Kai atremiate vaziuokle, privalote atsizvelgti j pagrindo nuolydj ir keliamajg galig.
|sitikinkite, kad spyriai negali nuslysti, kai stovi ant nuolydzio.

Privalote naudoti papildomas reikiamo dydzio atramos plokstes po spyriais, kai dirbate ant
minksto grunto. Naudokite tik tas papildomas atramos plokstes, kuriomis metaliniai spyriai
negaléty slysti.

Kai keltuvas yra padétyje su nuleistomis atramomis, jsitikinkite, kad ratai yra vir§ Zemes.

Visada patikrinkite, kad jrenginio padétis baty horizontali.

Visada jsitikinkite, kad darbo vietoje néra pasaliniy asmeny. Suspaudimo pavojus tarp
besisukanciy ir fiksuoty konstrukcijy.

Kai stréle valdote valdymo skydu ant sukimo jtaiso, saugokités, kad ji neprispausty
prie spyriy arba kity konstrukcijy, kurios nesisuka kartu su stréle.
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KELIMAS IR DARBAS ANT PLATFORMOS

Niekada nevirSykite Siy keltuvui nustatyty leistiny parametry: didziausio asmeny skaicCiaus,
didziausios apkrovos ar Soninés jégos. Niekada neapkraukite platformos, kai yra virSutinéje
padétyje.

PrieS naudojimg visada jsitikinkite, kad saugos jtaisai ir avarinio nuleidimo sistema veikia
tinkamai.

Niekada nenaudokite keltuvo vienas. Uztikrinkite, kad kas nors visada buty apacioje ant
zemes, kad galéty pakviesti pagalbg avariniu atveju.

Naudokités saugos dirzais!
Pritvirtinkite saugos dirZzg prie Siam tikslui
skirto tvirtinimo tasko.

Pastaba! Platformoje jrengti kiekvienam
naudotojui skirti saugos dirzy tvirtinimo taskai.
Vienam saugos dirzui skirtas vienas tvirtinimo
taskas.

771

Ant platformos nenaudokite kopéciy, laipteliy
ir panasios jrangos.

Niekada nemétykite ant Zemes jokiy daikty nuo platformos.

Keltuvas neturi bati naudojamas kaip kranas

Draudziama keltuvg naudoti prekiy ar asmeny perkélimui tarp skirtingy auksty ar darbo lygiy.
Platformai judant draudZiama uzlipti ant arba nulipti nuo jos.

Kai strélé yra Zemiausioje savo padeétyje, uztikrinkite, kad ji sukimosi metu nesusidurty su
konstrukcijomis, kurios nesisuka su stréle.

Prie$ nuleisdami platformg visada jsitikinkite, kad po ja néra jokiy kliaciy.

Stenkités nesugadinti platformos nuleisdami jg ar zemés arba prisiliesdami ja prie kokiy nors
konstrukcijy.

18
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NAUDOJIMO SALYGOS

Visada butina atsizvelgti j oro saglygas, kaip véjas, matomumas ir lietus, nes Sie veiksniai gali
turéti neigiamos jtakos saugiam kélimo darby atlikimui.

Keltuva draudziama naudoti, jei
A temperatura nukrinta zemiau -20 °C arba

véjo greitis virSija 12,5 m/s

Véjo greitis (m/s) Salygos ant zemés
0 Ramu Dimai kyla staciai j virSy

.. .. |DUmai juda su véju ir véjas jauCiamas ant nuogos odos.
1-3 Lengvas véjelis

Girdimas Slaméjimas.

Juda medziy lapai ir mazos Sakelés. Plazda veéliava. Véjas
pakelia nuo zemés dulkes ir popieriaus skiautes.

Sidbuoja mazi medziai placiais lapais ir didelés Sakos.

4-7 Nestiprus veéjas

8-13 Stiprus véjas |Véjas Svilpia, atsitrenkdamas j pastatus ir kitus nejudamus
objektus. Sunku naudotis skéciu.
14-16 Smarkus véjas |Siubuoja visi medziai. Sunku eiti prie$ véja.

Nedékite ant platformos jrankiy (medziagy), uzimanciy didelj plotg. Padidéjusi véjo apkrova
gali sukelti pavojy jrenginio stabilumui.

Saugokités vietoje veikian€iy antzeminiy elektros linijy — laikykités
minimaliy privalomy saugos atstumuy:

Jtampos diapazonas (nuo ' EVAETTECE TS T EO
fazés iki fazés) Metrai Pédos
0-300V Vengti kontakto
300V - 50 kV 3 10
50 kV - 200 kV 4,5 15
200 kV - 350 kV 6 20
350 kV - 500 kV 8 25
500 kV - 750 kV 1" 35
750 kV - 1000 kV 14 45

Laikykités Siy atstumuy, jei pagal konkrecius statybvietés nurodymus arba vietos ar
nacionalines taisykles nereikalaujama laikytis dar didesniy saugos atstumy.

Si prieigos platforma NERA izoliuota ir kontakto atveju neapsaugo nuo elektros srovés. Sios
prieigos platformos negalima naudoti darbams su elektros sistemomis.
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3.2. SU SAUGA SUSIJE PRANESIMAI

Siame vadove naudojami toliau i$vardyti saugos simboliai ir saugos signaliniai ZodZiai.

Kad iSvengtuméte pavojingy situacijy ir kino suzalojimuy, laikykités visy saugos instrukcijy,
kurios pateikiamos prie tokiy simboliy.

potencialig rizikg. Laikykités papildomy instrukcijy, kurios pateikiamos prie Sio

g Tai yra bendrosios paskirties saugos jspéjamasis simbolis, jis perspéja jus apie
simbolio kity simboliy arba teksto pavidalu.

A PAVOJUS

Raudonas PAVOJAUS praneSimas jspéja apie neiSvengiamg arba potencialiai pavojingg
situacijg, kurios nesisaugant gali istikti mirtis arba sunkus kiino suzZalojimas.

A ISPEJIMAS

Oranzinis |[SPEJIMO pranesimas naudojamas jspéti apie rizikos veiksnius, kurie, jeigu
nesisaugoma, tam tikromis sglygomis gali baigtis mirtimi arba sunkiu kiino suzalojimu.

A DEMESIO

nesisaugoma, gali baigtis lengvu arba vidutinio sunkumo kaino suzalojimu.

Geltonas PERSPEJIMO prane$imas naudojamas perspéti apie rizikingg situacijag, kuri, jeigu

Mélynas praneSimas atkreipia jisy démesj j specialig informacijg arba instrukcijas,
susijusias su valdymu arba technine prieziara. Tai gali bati, pavyzdZiui, instrukcijos dél
jrenginio patikimumo arba dél to, kaip iSvengti materialiniy nuostoliy.

20



DINOIfe

NO
Suspaudimo pavojus — Suspaudimo pavojus — Suspaudimo pavojus — Kenksmingos
judancios dalys judancios dalys krentantys daiktai iSmetamosios dujos

AW

T

Atraminé jéga

]
(i)
-

H@»W

Véjo greitis Apvirtimo pavoju

-t

(%)

®

Rakyti draudziama Laikykités saugaus Avarinis nuleidimas Apsaugos nuo kritimo
atstumo tvirtinimo taskas
[
o - lnl
Atvira ugnis Laikykités saugaus Kélimo taskas Tvirtinimo taskas
draudZiama atstumo
Paleisti variklj Laikykités saugaus
patalpose draudziama atstumo iki elektros
linijy
Valdymo instrukcijos Priezitros instrukcijos Atsarginiy daliy

katalogas
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3.3. SAUGOS |TAISAI

1. Strélés pervezimo padeétis priezitira
Saugos ribinis jungiklis RK3 neleidzia veikti spyriams ir vaziavimo jtaisui, kai strélé néra
nuleista ant pervezimo atramos. Jungiklis randasi ant grgzulo ties pervezimo atrama.

2. Atrémimo kontrolé

Pries pakeliant stréle, visi keltuvo atraminiai spyriai turi bati atraminéje padétyje. |sitikinkite,
kad ratai yra virS Zzemes.

Saugos ribiniai jungikliai RK11, RK12, RK13 ir RK14 yra ant atraminiy spyriy.

3. Strelés perkrovos kontrolé

Siekio apribojimo jungiklis RK4 ir perkrovos apribojimo jungiklis RK5 neleidzia perkrauti
keltuvo, nes apriboja siekio sritj keltuvo Sone.

Galiniai jungikliai yra po gaubtu, virSutiniame kélimo cilindro gale. Naudojant keltuvg gaubtas
turi bati uzdétas ir nepakeistos konstrukcijos.

RK4, RK5 ET
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Platformos valdymo centre uzsidega Zalia lemputé, kai platforma dirba leidziamame
darbiniame diapazone.

Siekis ribojamas galiniu jungikliu RK4, kuriuo iSjungiamos funkcijos, jei jy judesiai (strélés
tiesimo ir nuleidimo), mechanizmams pasiekus tam tikrg padétj, gali sumazinti keltuvo
stabiluma.

Reguliuojamos ribinés vertés:

w RK4-L RK5-L
260XTD 80 kg | 2050 mm | 2350 mm |+0 /-50 mm W

Perkrovos raudona lemputé uzsidega, kai RK4 sustabdo judéjima. Jei keltuvas yra siekio
srityje, raudona jspéjimo lemputé ir Zalia signaliné Sviesa mirksi pakaitomis. Tokiu atveju
keltuvag galima naudoti kryptimi, kurioje jis iSlikty leistinoje siekio zonoje.

Galinis perkrovos jungiklis RK5 atlieka atsarginio jungiklio funkcijg, jei dél kokiy nors
priezasCiy nesuveikty RK4.

Jsijungus RK5 abiejy valdymo centry perkrovos jspéjimo lemputé degs raudona spalva ir
jsijungs platformos jspéjimo signalas.

Galiniy perkrovos jungikliy veikimas pagrjstas strélés kélimo momento stebésena.

: : RIBINIAI JUNGIKLIAI
SLEGIO SPYRUOKLE (RK4 ir RK5)

P

~~
~~
~

REGULIAVIMAS
VARZTAI

SARNYRINES
RANKOS

KELIMO CILINDRAS

A PAVOJUS

DraudZiama keisti nustatytg galiniy jungikliy padétj ir trukdyti veikti jy mechanizmui.
Pavojus, kad keltuvas nuvirs!

23
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5. Teleskopo grandinés stebésena

llginamosios teleskopo grandinés yra dubliuotos.

Jei laikancCioji grandiné atsilaisvina arba nutriksta,
dubliuojamoji grandineé neleidzia judéti teleskopo
mechanizmui, o apsauginis jungiklis RK7/RK15
nutraukia avarinio stabdymo mygtuko elektros
grandine.

DUBLIUOJAMOJI GRANDINE

JTRAUKIMO GRANDINE

- E - A ISTRAUKIMO GRANDINE
RIBINIAI JUNGIKLIAI RK7 / RK15 | =6

6. Platformos horizontalumo uztikrinimas

Platformos horizontalumas uZtikrinamas hidrauliniais mechanizmais. Tam skirta vadinamoji
pagalbinio cilindro sistema, kurioje pagrindinis cilindras valdo pagalbinj cilindrg, skirtg
reguliuoti darbo platformos pokrypiui.
Platforma iSlaiko horizontalig padétj tik jeigu
sistemos voztuvai yra sandarus.

Horizontalaus iSlyginimo sistemg sudaro Sios
dalys:

« Pagrindinis cilindras

» Darbinis cilindras

» Apkrovos reguliavimo voztuvas

* Dvigubos apkrovos reguliavimo voztuvas

NIT13A3T WHo4LY1d
SNLAYAVA NRIOM
ad §_‘
n
=
T
o
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7. Apsauginiai jtaisai, suveikiantys trikus zarnai

Visuose laikancCiuosiuose cilindruose jtaisyti vozZtuvai, suveikiantys trikus Zarnai arba
atsiradus protékiui hidraulingje sistemoje. Jie neleidzZia kroviniui nukristi.

Spyriy cilindrai Fiksavimo voZtuvas Nele|d2|a SpPyry pastumos ne
viena kryptimi.
Strélés Keélimo cilindras Apl( rovos reguliavimo Apsaugo nuo krovinio kritimo.
v voztuvas
S@mynmq ranky kélimo Apl«ovos reguliavimo Apsaugo nuo krovinio kritimo.
cilindras voztuvas
- Apkrovos reguliavimo Neleidzia teleskopinés strélés
Teleskopo cilindras . _ . ..
voztuvas pastimos né viena kryptimi.
Rlatformos iSlyginimas Apl«ovo.s reguliavimo Neleidzia platformos pokrypio
sistemos voztuvai

7. Avarinio stabdymo mygtukai

Nuspaudus avarinio stabdymo mygtuka, tuoj pat sustabdomi visi judesiy mechanizmai
ir iSjungiamas maitinimo jrenginys. Mygtukai jrengti kiekviename valdymo pultelyje. Kai
mygtukas nuspaustas, veikia tik avarinio nuleidimo funkcijos.

Avarinio stabdymo mygtukas uzsifiksuoja apatinéje padétyije; jj reikia atlaisvinti prie$
paleidZiant maitinimo jrengin;.

SKELBIMAS

Jei nepavyksta paleisti jrenginio, paziurékite, galbat kuriame nors valdymo pultelyje esantis
avarinio nuleidimo mygtukas nustatytas j apatine padét;.

Avarinio stabdymo mygtukas platformos valdymovcentre yra su signaline lempute, kuri
SvieCia, kai keltuvas veikia jprastu darbo rezimu. Sviesos iSeis, jei kuri nors i§ avarinio
sustabdymo jungikliai arba saugos jtaiso aktyvuoja avarinio sustabdymo funkcija.
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3.4. PAPILDOMI SAUGOS |TAISAI

,Dino* aviacijos prieigos platformoms galima naudoti Siy tipy saugos jtaisus, skirtus jvairiems
jrenginiams ir darbo aplinkoms.

PASTABA! Papildomy jtaisy prieinamumas priklauso nuo masinos modelio ir rinkos srities.
Ne visi variantai ir deriniai visuose masiny modeliuose gali bati jrengti.

A |SPEJIMAS

Priklausomai nuo masinos jrangos ir Salies, kurioje Si jranga naudojama, Siame skyriuje
iSvardytai papildomai jrangai gali bati privalomi saugos jtaisai. Pasalinti arba iSjungti bet
kokius masinoje sumontuotus saugos jtaisus yra grieztai draudziama.

3.4.1. Platformos apkrovos valdymas (PASIRINKTIS)

Masinoje gali biti jrengta atskira platformos apkrovos valdymo
sistema, blokuojanti darbg, jei platformos apkrova per didelé. Jg
rasite po platforma, paveikslélyje pazymeétoje vietoje.

Esant apkrovai, platformos apkrovos stebéjimo jtaisas iSjungia maitinimo blokg ir blokuoja
visus judesius. Kaip perkrovos poZymiai pasigirsta garsinis signalas ir platformos valdymo
centre mirksi raudona jspejamoji perkrovos lemputé.

Vos tik sumazéjus apkrovai, krautuvo darbas gali bati atnaujintas.

Signalinés lemputés:
Raudona Gedimas

Raudona Aliarmas

Atstatymas /
balansavimas

Zalia Maitinimas jjungtas

Geltona

Apkrova Signaliné lemputé  Garso signalas Strélés valdymas
<100 % Lemputé nedega Aliarmas neveikia Jprastas veikimas

Lemputé dega
>100 % (-0 + 10%) nepeprtraukiagmai

Aliarmas Blokuotas
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3.4.2. ,DINO SAFE-GUARD" APSAUGA (PASIRINKTIS)

Platformos valdymo centre gali bati sumontuotas ,SafeGuard” apsaugos nuo suspaudimo
jrenginys. Jrenginys skirtas apsaugoti operatoriy nuo jstrigimo ar sutraiSkymo, kai masina
naudojama uzdarose patalpose, nes kyla pavojus buti suspaustiems tarp platformos ir greta
esanciy konstrukcijy.

~SafeGuard“ apsaugos sistema sustabdo masinos darbg, jei saugos lynas, esantis
vir$ valdymo centro, pastumiamas taip, kad lyno gale esantis magnetas atsijungia nuo
atitikmens.

Kai magnetas atsijungia nuo atitikmens, ,SafeGuard“ apsaugos sistema sustabdo visus
judesius ir blokuoja judesio valdikliy naudojimg virSutiniame valdymo centre. Platformos
valdymo centre veikia tik funkcija ,teleskopinis jtaisas jjungtas” (avarinis nuleidimas) ir
avarinio stabdymo mygtukas. Siuos judesius galima jprastai valdyti i§ apatinio valdymo
centro.

~SafeGuard“ apsaugos sistema taip pat suaktyvina garsinj aliarmg ir abiejose valdymo centro
pusése jjungia jspéjamasias lemputes.

Kai tik magnetas grjzta j pradine vietg, jprastas masinos darbas gali bati atnaujintas.
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3.4.3. Apsauga nuo uzsalimo (PASIRINKTIS)

Zemiausia leistina keltuvo darbo temperatira yra —20 °C.

Keltuve gali bati sumontuotas jungiklis temperattrai matuoti. Jungiklis yra LCB valdymo
centre, kur jo ekrane pagal Celsijaus temperatiros matavimo skale rodoma darbiné
temperatdra.

Jungiklis blokuoja keltuvo naudojima, jei temperatira yra Zzemesné uz leisting verte.
3.4.4. Veéjo greic¢io matuoklis (PASIRINKTIS)

Véjo grei€iui virSijus 12,5 m/s, keltuvo naudoti negalima.

Platformoje gali bati sumontuotas véjo grei€io matuoklis. Skaitiklis suaktyvina aliarmo

signala, jei véjo greitis virsija 12,5 m/s. Si pasirinktis visy pirma skirta antzeminéms prieigos
platformoms, kuriy darbinis aukstis virSija 22 m.

3.4.5. Strélés nuleidimo aliarmo signalas (PASIRINKTIS)

|spéja garso signalu, kai nuleidZziama strélé arba Sarnyrinés svirtys.
Garso signalas, girdimas zemés lygyje, jspéja praeivius, dirbancius toje teritorijoje.

3.4.6. Garsinis jspéjimas apie vaziuoklés judesius (PASIRINKTIS)

Jjungia garso jsp&jamajj signalg perkeliant ir veikiant atramoms.
Garso signalas, girdimas zemés lygyje, jspéja praeivius, dirbancius toje teritorijoje.
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4, PLATFORMOS KONSTRUKCIJA IR FUNKCIJOS

Jrenginio pagrindiniy daliy ir koncepcijy, kurios véliau yra naudojamos Siuose nurodymuose,
pavadinimai yra apraSyti tolesniuose puslapiuose.

41. PLATFORMOS KONSTRUKCIJA

Platformos iSlyginimo
cilindras (darbinis)

Platforma

Strélés
prailgintuvas 4

Strélés prailgintuvas 3

Strélés prailgintuvas 2

Strélés prailgintuvas 1

Teleskopo cilindras

Pagrindinis
cilindras

Kélimo cilindras

Sarnyrinés
rankos

Sarnyriniy ranky
cilindras

Rankinis
stabdys

LCB

Sukimo jtaisas Atraminé strélé

Spyriy cilindras

Atraminis VazZiavimo Kreipiamasis
spyris jtaisas ratas Movos
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4.2. PLATFORMOS FUNKCIJOS

Sukimas pries \
Kair Iaikrodiiood kle Sukimosi

rodykle

Platformos
horizontalus
iSlyginimas

Sarnyriniy
ranky
pakélimas /
nuleidimas

Strélés
sukimas
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4.3. FUNKCIJUY VALDIKLIAI

4.3.1. Valdikliai vaziuoklés valdymo centre LCB

Q1 Selektorinis jungiklis S1 Avarinis stabdiklis

S6  |Variklio jlungimo ir i§jungimo jungikliai  |s11 |A\varinio nuleidimo sistemos jjungimo
mygtukas

S8 Strélés greiCio pasirinkimas S31 |Teleskopo jtraukimas, spaudimo mygtukas

S9 Droseliné sklendé

S16  |Svirtinis jungiklis sukimui H8 Saugos jtaiso signaliné lemputé (RK5)

S17 Strélés sistemos svirtinis jungiklis VM1 | Maitinimo tinklo srovés jtampos matuoklis

S18  |Teleskopo judéjimo svirtinis jungiklis

Saugiklis iSvadiniams lizdams ant

S19 | Svirtinis jungiklis S8arnyrinéms rankoms  |F11
platformos

S20 |Platformos iSlyginimo svirtinis jungiklis

VM1

Q1

S18

S6

S19

S11

S1

S16 R DiNDIift

3CB3075
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4.3.2. Atraminiy spyriy valdymas is vaziuoklés valdymo panelés

S40 Akumuliatoriumi maitinamo siurblio paleidimo mygtukas
S41 Atraminio spyrio 1 pakélimas ir nuleidimas

S42 Atraminio spyrio 2 pakélimas ir nuleidimas

S43 Atraminio spyrio 3 pakélimas ir nuleidimas

S44 Atraminio spyrio 4 pakélimas ir nuleidimas

S47 Jjungimo jungiklis

S48 Varanc€iyjy ritiniy spaudimo jjungimas / atleidimas

4CB3089

DiNGIife
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4.3.3. Valdikliai platformos valdymo centre UCB

Prie$ dirbdami su platformos valdikliais, uzdarykite vaziuoklés valdymo centro dangt;.
Dangtj draudziama uzrakinti, kol veikia keltuvas.

JSL

Valdymo rankena, kairé

JSR

Valdymo rankena, desiné

PR

ISvadinis lizdas 230 V

S7

Jjungimo pedalas

Lenkimas j deSine

Automatinis horizontalus iSlyginimas

_ _ 4 [Strélé aukstyn
f Teleskopo jtraukimas
% ' Strélé Zemyn
E/EJ <= Strélés sukimas kairén
‘ Teleskopo istraukimas
mp | Strelés sukimas, deSinén
5 »| 4 |Vaziavimas pirmyn
<= | Sarnyriniy ranky nuleidimas © —
g § |Vaziavimas atgal
; S| < Lenkimas | kaire
‘ Sarnyriniy ranky pakélimas g
-p
¥
[

Varanciyjy ritiniy spaudimo jjungimas

9l by
=

Spyriai pakelti
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CR+N-N-Q QR

DinghLft

S5 | Variklio jjungimo ir iSjungimo jungikliai S4 |Avarinis stabdiklis

313 | Platformos sukimas 312 Avarinio nuleidimo sistemos jjungimo
mygtukas

s14 |Droseliné sklendé 332 Teleskopo jtraukimas, spaudimo
mygtukas

S33 |Atraminio spyrio 1 pakélimas ir nuleidimas S10 |Garso signalas

S34 | Atraminio spyrio 2 pakélimas ir nuleidimas DSP |Ekranas

S35 |Atraminio spyrio 3 pakélimas ir nuleidimas H1 |Spyriy ribiniy jungikliy signaliné lemputé

S36 |Atraminio spyrio 4 pakélimas ir nuleidimas H2 |Pavojaus signaliné lemputé

S37 |Platformos horizontalus idlyginimas F10 |Automatinis saugiklis platformos sukimui
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4.3.4. Automatinis iSlyginimas ir vaziavimo jtaiso elektrinis valdymas —
DCB centras (papildoma jranga)

42 Svirtinis jungiklis vairavimui, desinén (j 49 | Automatinio iglyginimo svirtinis jungiklis
priekine galine puse)

43 SV|rt|n|SJung|kI|s vairavimui, kairén (j priekine 50 |Avarinis stabdiklis
galine puse)

44 VaZI?VImO Itaiso ritiniy paspaudimas 51 |Automatinio iSlyginimo lemputé
(papildoma)

45-48 |1—4 spyriy svirtiniai jungikliai
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5. DARBINES PLATFORMOS NAUDOJIMAS

5.1. PALEIDIMAS

Operatorius privalo atlikti darbo vietos patikrg ir kasdiene technine priezitira:
» kiekvienos darbo dienos pradzioje;
* pries pradédamas dirbti keltuvu naujoje darbo vietoje;
» kai darbo dienos metu ateina dirbti kitas operatorius.

5.1.1. Darbo vietos patikra

1. Bendroji dalis
* Ar keltuvas tinka numatytai uzduociai?
* Ar keltuvo savybés yra pakankamos Siai uzduociai? (siekis, gebéjimas pakelti ir
pan.)
* Arkeltuvo vieta yra saugi?
* Ar pakankamai apSviesta darbo vieta?

2. Dokumentai
* Aryra Sio keltuvo darbo ir techninés priezitros instrukcijos?
* Ar patikrinimai ir techninis aptarnavimas atliekami pagal instrukcijas ir ar buvo
patikrinta, kaip sutaisyti saugai jtakos turintys gedimai?
(patikrinimo protokolai)

3. Operatorius
» Ar operatoriaus amzius pakankamas?
» Ar operatorius tinkamai apmokytas?
» Ar operatorius yra pakankamai geros biklés, kad galéty naudotis masina? Masina
neturi bati naudojama veikiant alkoholiui ar kitoms svaigalams arba jei operatoriaus
fiziniai ar psichiniai sugebéjimai néra normalas.

4. Ypatingi darbo vietos aspektai
* Ar esama kokiy nors papildomy nuostaty, taikomy darbo vietai ar darbui?
» Ar darbo vietoje yra kokiy nors kity galimy pavojy (portaliniy krany, veleny, ATEX
zony, uzdary viety), j kuriuos reikia atkreipti démesj operacijos metu?
* Ar darbo zona turi bati pazyméta ar aptverta, kad pasSaliniai asmenys negaléty judéti
pavojaus zonoje po stréle ar darbine platforma?

5. Keltuvo buklé
« Atlikite visas kasdienes priezitros priemones pagal instrukcijas
* Niekada nenaudokite masinos, jei ji sugadinta.

37



Valdymo instrukcijos « DINO 260XTD

5.1.2. Keltuvo pastatymas

1. jsitikinkite, kad gruntas lygus ir pakankamai kietas, kad galéty iSlaikyti keltuvg stabilioje
horizontalioje padétyje

Maks. slégis j grunta

Grunto tipas Tankumas
P kg/cm? (N/cm?)

Zvyras Didelio tankumo 6 (59)
Vidutinio tankumo 4 (39)
Palaidas 2 (20)
Smélis Didelio tankumo 5 (49)
Vidutinio tankumo 3 (29)
Palaidas 1,5 (15)
Smulkus smélis Didelio tankumo 4 (39)
Vidutinio tankumo 2 (20)
Palaidas 1 (10)
Smélis / purvas Didelio tankumo (labai sunku dirbti) 1,00 (10)
Vidutinio tankumo (sunku dirbti) 0,50 (5)
Palaidas (lengva dirbti) 0,25 (3)

2. Patikrinkite, ar stovéjimui skirto pavirSiaus néra duobiy, kanaly ar nuozulniy viety.
3. Jsitikinkite, kad spyriy ir strélés judéjimo srityje, taip pat srityje po spyriais néra klitciy, dél
kuriomis masina gali susidurti arba apsiversti

A PAVOJUS

Pavojus, kad keltuvas nuvirs! Jei gruntas minkstas, panaudokite pakankamai dideles
ir tvirtas papildomas plokstes po atraminiais spyriais.

4. Nuvezkite ar nustumkite keltuvg j patikrintg kelimo vietg
5. Jjunkite stovéjimo stabd]
6. Atjunkite keltuvag nuo jj vilkusios transporto priemonés
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5.1.3. Masinos uzvedimas

1. |sitikinkite, kad jjungtas pagrindinis jungiklis BMS. Jungiklis yra vir§ apatinio valdymo
pulto LCB.

2. Jungikliu Q1 jjunkite maitinima.

VAROMAS DEGIMO VARIKLIU

3. Nejunkite maitinimo laido.

4. Benzinu varomas agregatas: atsukite degaly tiekimo Ciaupa ir, jei reikia, UQU
jjunkite droselj
5. Variklio paleidimas svirtiniu jungikliu START

Jei akumuliatorius iSsikroves:

+ sitikinkite, kad raktinis jungiklis Q1 yra padétyje UCB.

+ Laikykite nuspaustg mygtukg benzinu varomo agregato priekingéje
dalyje ir tuo pat metu traukite starterio virve. Starterio rankeng
patraukite lengvai, kol pajusite pasiprieSinima, tada traukite staigiai.

* Mygtukg laikykite nuspaude mazdaug 1 minute, kad jkrautuméte
akumuliatoriy.

* Neleiskite, kad starterio rankena trinkteléty atgal j varikl].

Nurodymus dél variklio uzvedimo esant iSsikrovusiam akumuliatoriui

rasite atskiroje dyzelinio variklio naudojimo instrukcijoje.

Variklio sustabdymas

1. Variklis sustoja svirtinj jungiklj pasukus j padétj STOP.
2. Benzinu varomas agregatas: sustabde degimo variklj uzsukite degaly tiekimo Ciaupa.
Jrenginio vilkimo metu Ciaupas turi bati uzsuktas!

Akumuliatorius vél bus jkraunamas tik veikiant degimo varikliui. Kad baty palaikomas
pakankamas akumuliatoriaus jkrovos lygis, degimo variklis turéty veikti ir tarp operacijy.

Neatjunkite srovés tiekimo, kol dyzelinis variklis veikia!
Atjungdami sroves tiekimg varikliui veikiant galite sugadinti dyzelinio variklio jkroviklio
elektronine jranga.
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ELEKTRINIS VARIKLIS

» Kad elektrinis variklis veikty visu pajégumu, jtampa turi bati 230 V KS (- 10 % / + 6 %), o
daznis — 50 Hz (tam tikrg poveikj turi jungiamojo laido ilgis).
+ Saugiklis 16A,

Elektrinio variklio uzvedimas

1. Prijunkite maitinimo laida.
2. Jungikliu Q1 jjunkite maitinima.
3. Variklis jsijungia automatiskai, kai:
« Stabilizatoriy valdymo pulte pasukamas jjungimo jungiklis ir aktyvinamas judesys
* Vaziuoklés valdymo pulte yra pasuktas strélés greiCio selektorinis jungiklis ir
aktyvinamas judesys
» Platformos valdymo pulte yra nuspaustas pedalas ir aktyvinamas judesys

Variklio sustabdymas

Variklis sustos praéjus 5 sekundéms po judéjimo sustojimo
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5.1.4. Keltuvo atrémimas

Atraminius spyrius galima valdyti tik tada, kai strélé yra atremta j atrama.

Kai stabilizatoriai valdomi iS vaziuoklés valdymo centro: |
1. Pasukite selektorinj jungiklj j padétj ,vaziuoklés valdymo centras LCB". %T

2. Pasukite jjungimo jungiklj S47 j 1 padétj ir laikykite jj ten, kol vykdysite pasirinktg judes;.

3. Pasukite atitinkamo stabilizatoriaus svirtinj jungiklj norima judéjimo kryptimi. Jei

pageidaujama, visi stabilizatoriai gali bati valdomi vienu metu.

Jungiklis randasi ant grgzulo ties pervezimo atrama.

Nuleiskite galinius atraminius spyrius (nepazeiskite grgzulo kreipiamojo rato)

Spyriy pagalba horizontaliai iSlyginkite vaziuokle pagal gulsCiuka.

Oro burbulas turi bati vidinio Ziedo viduje.

7. Zalia signaliné lemputé $alia spyrio valdymo svirties uzsidegs, kai tik spyris bus
veikiamas pakankama jéga.

oo h

Pastaba! Zalios signalinés lemputés uzsidegimas nebitinai reiskia, kad
keltuvas stovi horizontaliai.

Kai stabilizatoriai valdomi iS platformos valdymo centro:

1. Pasukite selektorinj jungiklj j padétj ,platformos valdymo 1“‘
centras UCB*. %

Nuspauskite kojinj pedala.

Pasukite atitinkamo stabilizatoriaus svirtinj jungiklj norima judéjimo kryptimi. Jei

pageidaujama, visi stabilizatoriai gali bati valdomi vienu metu.

Jungiklis randasi ant grazulo ties pervezimo atrama.

Nuleiskite galinius atraminius spyrius (nepazeiskite grgzulo kreipiamojo rato)

Naudodami DSP pokrypio ekrang padekite keltuva j lygig

padétj naudodamiesi atramomis.

Ekrane esantys stulpeliai rodo horizontalig padétj, o skaiciai X

ir Y rodo pokrypj laipsniais.

|sitikinkite, kad ekrane rodomas pokrypis X ir Y kryptimis yra

mazesnis, nei 0,3°.

7. Zalia signaliné lemputé H1 siZiebs, kai tik visi stabilizatoriai pasieks atramine padéj ir
bus uzdaryta stabilizatoriy eigos ribotuvo grandiné.

SR

o0k

Pastaba! Zalios signalinés lemputés uzsidegimas nebitinai reiskia, kad
keltuvas stovi horizontaliai.

Horizontalus iSlyginimas naudojant automatinio iSlyginimo funkcija (papildoma
jranga)

1. Nuspauskite kojinj pedala.

2. Nuspausite kairés vairalazdés kulisinio jungiklio kairigjg puse, kad iSlygintumeéte keltuvg
iki horizontalios padéties.

Teskite horizontaly iSlyginimag, kol judéjimas nesustos.

. |sitikinkite, kad ekrane rodomas pokrypis X ir Y kryptimis yra mazesnis, nei 0,3°.

W

Visada patikrinkite, ar liftas yra horizontalioje padétyje. Sureguliuokite mechaniskai, jei reikia.

41



Valdymo instrukcijos « DINO 260XTD

Spyriy pakélimas j pervezimo padétj, naudojantis automatiniu horizontaliu iSlyginimu

5. Nuspauskite kojinj pedalg.

6. Nuspausite kairés vairalazdés kulisinio jungiklio deSinigjg puse, kad pakeltuméte spyrius |
pervezimo padét;.

SKELBIMAS '

Jei keltuvo vazmokle horizontaliai iSlyginote
ANT NUOLYDZIO, atsargiai apsukite stréle, kad »
jsitikintumeéte, jog sukimosi jtaisas nesidauzo |
atraminius spyrius ar kitas kliatis.

PrieS naudodami keltuva, visada jsitikinkite, kad:

» vaziuoklé yra horizontali (naudodami padéties indikatoriy)
* ratai yra vir§ Zemeés

* spyriai tvirtai atremti j Zeme

A PAVOJUS

Dirbti draudziama, jei keltuvas néra tinkamai atremtas ir néra horizontalioje padétyje.
Stebékite ledo, galimo lietaus ir pavirSiaus nuosvyrio poveikj atramoms (atraminiai
spyriai negali slysti pavirsiumi).
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5.2. VEIKIMAS

A |SPEJIMAS

Pries dirbdami keltuvu i$ pradziy atlikite visas kasdienés techninés priezitros ir patikros
proceduras, kurios numatytos techninés priezidros instrukcijose. Jeigu nepatikrinsite
saugos jtaisy, gali istikti sunkus kiino suzalojimas arba pasekmés gali bati dar
blogesnés.

PriesS naudojima turi bati pasalinti visi saugos jtaisy gedimai.

5.2.1. Keltuvo valdymas i$ vaziuoklés valdymo centro

1
1. Pasukite selektorinj jungiklj j padétj ,vaziuoklés valdymo centras LCB". %T

2. Pasirinkite judéjimo greitj jungikliu S8 Laikykite jungiklj jjungtg veikimo metu. Jungiklis turi
tris padeétis:
0 neveikia nei vienas is judesiy

Y3 strélés judesiai veikia mazu greiciu

WP  stréles judesiai veikia dideliu greiiu
3. Pasirinkite norimg judes;j ir pasukite svirtinius jungiklius S16—S20. Dabar judesys vyksta
pasirinktu greiciu.
Pakelkite platformg nuo grgzulo ir pasukite jg j Song, kad galétuméte nuleisti stréle.

IStraukite teleskopg tiek, kiek uztenka, kad baty uztikrintas saugus patekimas ant
platformos.

Sl

Nepazeiskite grgzulo kreipiamojo rato!

Strélés judesiai yra pastebimai Iétesni, kai naudojama avarinio nuleidimo sistema.
Strélés judesiy greicio negalima nuolat reguliuoti valdymo svirtimis, kai keltuvas valdomas i$
vaziuoklés valdymo centro.
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5.2.2. Keltuvo valdymas is platformos valdymo centro

A PAVOJUS

Kritimo pavojus! Badami ant platformos prisisekite saugos dirzg
ir pritvirtinkite jj prie pazymeéto tasko. m

(=so
(-
<

@y

Z

Pasirtpinkite, kad darbo metu bity visada uzdaryti platformos ?
vartai.
1. Pasukite selektorinj jungiklj j padétj ,platformos valdymo centras UCB*

ir iStraukite raktelj. Neuzrakinkite vaziuoklés valdymo centro apsauginio Ji%i
gaubto.

°
UZlipkite ant platformos ir prie platformos tvirtinimo tasky pritvirtinkite mﬂm
saugos dirzus. [ NEA
Paspausdami jjungimo pedalg aktyvinkite valdymo jtaisus.
Pastaba! Kai nuspaudzZiamas pedalas, neturi bati aktyvinamas né vienas s

judesys. Visg darbo laikg pedalas turi bati nuspaustas.

Aktyvinkite norima judesj valdymo svirtimi. Jjungus valdymo svirtj
padidéja variklio stkiai arba jsijungia elektros varikliai. Strélés judesiai
vykdomi taip, kaip aprasyta lenteléje.

Svirtis Judesys Judesio greitis Zenklas

=

JSR - aukstyn / Zemyn Strélé aukStyn / Zemyn  |Bepakopis reguliavimas

Strélés sukimas pagal
JSR - kairén / deSinén laikrodzio rodykle / prieS |Bepakopis reguliavimas
laikrodzio rodykle

Sarnyriniy ranky

LT . - Bepakopis reguliavimas
pakélimas ir nuleidimas pakop 9

JSL - kairén / deSinén

Teleskopo jtraukimas ir

istraukimas Bepakopis reguliavimas

JSL - aukstyn / Zemyn

R (<o
N VA D%

Platformos sukimas pagal
S25 - kairén / deSinén laikrodzZio rodykle / prie$ |Pastovus greitis
laikrodZio rodykle

!
0=

Platformos horizontalus o @
e Pastovus greitis
iSlyginimas f’

€im

S25 - aukStyn / Zemyn

Judesiai gali bati atliekami vienu metu. Jei vienu metu atliekami keli judesiai, atskiry judesiy
greitis mazéja.

Kur jmanoma, laikykite stréle kuo trumpesne, kai keliate arba nuleidziate platforma.

Stebékite kai keliate platforma

platformos darbinis diapazonas priklauso nuo apkrovos (Zr. ,Techniniai duomenys®) ir jj
stebi saugos ribiniai jungikliai RK4 ir RK5, esantys po apsauginiu dangciu

Draudziama reguliuoti ar keisti ribinius jungiklius. Patikrinimg ir reguliavimag gali atlikti tik
jgaliotas meistras.
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A PAVOJUS

Pavojus, kad keltuvas nuvirs! Neperkraukite keltuvo.
Draudziama krauti daugiau krovinio ant platformos, kai uzsidega jspéjamaoji

perkrovos lemputé. Perkrovos valdymo sistema apsaugo nuo pavojingy @@@
judesiy, jei krovinys ant platformos yra per sunkus (priklauso nuo siekio MAX 215 KG
atstumo).

Priimti papildoma svorj virSutinéje padétyje grieztai draudziama.
NevirSykite Soninés jégos (400 N) ir neapkraukite platformos vertikaliai
daugiau negu leidziama.

Dlrbant ilgg laika toje pacioje padétyje
Kai oras Siltas ir platforma ilgesnj laikg stovi toje pacioje padétyje, nereikia nuolat leisti
varikliui dirbti.

* kai oras Saltas, rekomenduojama leisti varikliui dirbti, kad hidrauliné alyva baty Silta

» laikykite akumuliatoriy pakankamai jkrautg, net jeigu ilgai dirbate toje pacioje padétyje.
Akumuliatorius jkrovos bukle turi uztikrinti energija, tiekiama arba iS maitinimo tinklo, arba
iS maitinimo bloko.

+ darbo metu reguliariai patikrinkite pagrindo stabilumg ir bukle, atsizvelgdami j oro ir
grunto saglygas

Judindami platformg atminkite

* saugotis aukstos jtampos elektros laidy
* neliesti atviry gysly elektros laidy

* nemeétyti jokiy daikty nuo platformos

* nesugadinti keltuvo

* nesugadinti Kity jtaisy

A DEMESIO

Pats keltuvas, aplinkui esantys statiniai ir kitos klidtys kelia suspaudimo pavojy. Platformai
judant rankas ir kojas batina laikyti platformos viduje. Taip pat saugokités visy klitc¢iy virs
platformos.

Platformos nuleidimas j pervezimo padétj:
visada prieS nuleisdami stréle ant pervezimo atramos, visiSkai jtraukite teleskopa, o
platformg pasukite statmenai strélei.

Nuleisdami platformg j transportavimo padétj nepazeiskite grgzulo kreipiamojo rato!
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Kai paliekate keltuva

+ pastatykite keltuvg | saugig padeétj, pageidautina j pervezimo padét]
* iSjunkite maitinimo blokag
* neleiskite be leidimo naudotis keltuvu — uzrakinkite valdymo centro dangtj

5.2.3. Specialus nurodymai dél naudojimo ziema
Zemiausia leidziama darbiné temperatiira yra —20 °C

Kai Salta, be jprasty paleidimo procedary dar atlikite toliau iSvardytus specialius veiksmus

1. PrieS pradédami judesius, leiskite maitinimo blokui veikti kelias minutes.

2. ldant voZtuvai veikty tinkamai, iS pradziy padarykite kelis apSilimo judesius, kad j cilindrus
patekty jSilusi alyva.

3. Patikrinkite, kad ribiniai jungikliai ir avarinio nuleidimo jtaisai veikty ir bty Svars (nebuty
purvo, sniego, ledo ir pan.).

4. Apsaugokite valdymo centrg ir platformg nuo sniego ir ledo, kai jie nenaudojami.

5. Uztikrinkite, kad akumuliatoriai baty jkrauti. ISsikrove akumuliatoriai lengvai uzsala.

A Visada nuo keltuvo nuvalykite purva, sniegq ir leda.

5.2.4. Darbo pabaiga

Darbo dienos pabaigoje:

1. VisiSkai jtraukite teleskopo stréle.

2. Patikrinkite, kad platforma bity statmena strélei.

3. Nuleiskite stréle / platformg ant grgzulo atramos. Ant pervezimo atramos esantis ribinis
jungiklis neleidzia spyriams veikti, jei platforma néra nuleista.

4. Uzdarykite platformos valdymo centro dangt;.

5. Pasukite selektorinj jungiklj j iSjungimo padétj ir iSjunkite pagrindinj jungiklj.

6. Jei norite jkrauti akumuliatoriy, palikite prijungtus maitinimo laidus, visais kitais atvejais
iSjunkite keltuvg i$ maitinimo tinklo.

7. |sitikinkite, kad dangciai uzrakinti.

SKELBIMAS

Kad akumuliatoriai veikty tinkamai ir ilgai tarnauty, rekomenduojama kiekvienos darbo
dienos pabaigoje juos jkrauti, net jeigu jie téra nedaug iSsikrove. Jeigu akumuliatoriai
laikomi smarkiai iSsikrove, jy eksploatavimo trukmé trumpéja, taip pat jie gali lengvai uzsalti.
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5.3. KELTUVO PERKELIMAS

Keltuvg galima perkelti j kitg vietg velkant arba naudojant jo paties vaziavimo jtaisa.

Keltuva galima pervezti tik pervezimo padétyje. Pervezimo metu ant
platformos negali bati jokiy asmeny ar krovinio.

5.3.1. Keltuvo paruosimas pervezimui

Perkeliamas keltuvas privalo buti tik pervezimo padétyje.

Paruoskite keltuvg perkélimui tokiu budu:

1. VisiSkai jtraukite teleskopo stréle.

2. Patikrinkite, kad platforma baty statmena strélei.

3. Nuleiskite stréle / platformg ant grgzulo atramos. Ant perveZimo atramos esantis ribinis
jungiklis neleidzia spyriams veikti, jei platforma néra nuleista.

4. Uzdarykite platformos valdymo centro dangt;.

5. Pasukite selektorinj jungiklj (1) j padétj ,vaziuoklés valdymo centras®.

6. Pakelkite atraminius spyrius.
IS pradziy pakelkite galinius atraminius spyrius 3—4 (nepazeiskite galiniy Zibinty), tada
priekinius atraminius spyrius 1-2 (nepazeiskite kreipiamojo rato).

7. |sitikinkite, kad dangc€iai uzrakinti.

Jeigu ketinate keltuva vilkti:

8. Jjunkite stovéjimo stabd;.

9. |sitikinkite, kad vaziavimo jtaisas atjungtas.

10. Pasukite selektorinj jungiklj j iSjungimo padétj ir atjunkite keltuvg nuo maitinimo tiekimo.
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5.3.2. Kaip naudoti vaziavimo jtaisg

Hidraulinis vaziavimo jtaiso paskirtis yra perkelti keltuvg darbo vietoje, jei negalima panaudoti
velkancios transporto priemonés.

Jei vietové nelygi, pasinaudokite nuotoline valdymo panele arba vilkiku. Jei

naudojate nuotolinio valdymo pulta, turétumeéte bati aukStesnéje vietoje nei

A masina.

. |sitikinkite, kad platforma yra pervezimo padétyje, o spyriai

— pakelti j virSutine padét]
Jsitikinkite, kad maitinimo kabelis yra pakankamai ilgas
visam vaZziavimo atstumui arba kad kabelis yra atjungtas.

Pritvirtinkite papildomg atraminj ratg. Ratas randasi kairéje
puseje uz masinos.

Vaziavimas i$ platformos

1.
2.

3.
4.

5.

jjunkite kojinj pedalg

prispauskite vaziavimo jtaisg prie rato, nuspausdami
deSiniosios valdymo rankenos (JSR) kulisinio jungiklio
kairigjg puse

Atleiskite stoveéjimo stabd;j

Jjunkite kojinj pedalg ir vaziuokite agregatu naudodamiesi
desinigja valdymo rankena

Kreipiamuoju ratu nevaziuokite j kliatis arba kelio duobes

Vaziavimas naudojant nuotolinio valdymo panele

1.

w N

Prispauskite vaziavimo jtaisg prie rato i$ vaziuoklés
valdymo panelés, pasukant svirtinj jungiklj S47 j padétj 1 ir
pasirenkant ristuvy judéjimo kryptj pasitelkus jungiklj S48.
Atleiskite stovéjimo stabd;j

Vairuokite jrenginj naudodamiesi nuotolinio valdymo

pulto rodykliy mygtukais. Nuotolinio valdymo pultas yra
vaziuoklés valdymo skydelio virSuje, masinos gale.

Po vaziavimo

1.
2.

Jjunkite stovéjimo stabdj

Vaziuoklés valdymo skydelyje esanciu jungikliu S48
atjunkite vairavimo jrenginj nuo padangos.
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Ant Slaito:

1. Kai vaziuojate Slaitu, grgzulas visada turi bati atsuktas zeméjimo kryptimi. Niekada
nevaziuokite naudodamiesi vaziavimo jtaisu, kai grgzulas atsuktas aukstéjimo kryptimi.
2. Visada pastatykite kaladéles po ratais pries atjungdami jtaisg nuo velkancios transporto
priemonés.
3. Visada jjunkite rankinj stabdj pries atjungdami jtaisg nuo velkancios transporto
priemonés.
Rankinj stabdj naudokite tik kaip stovéjimo stabdj arba avarinio sustabdymo atveju.
Kai perkeliate keltuvg naudodamiesi vaziavimo jtaisu:
» saugokités, kad ratas neuzriedéty ant pedy
* saugokités staigiy grgzulo judesiy j Sonus
» saugokités, kad nesukeltuméte pavojaus kitiems Zmonéms ir aplinkai
Neperkelkite jtaiso ant Slaito pasitelke tik ranky jégg. Galite prarasti kontrole ir susizeisti.
7. Niekada nepalikite stovéti transporto priemonés su prikabintu keltuvu ant Slaito.
Niekada nepalikite keltuvo ant Slaito laikomo tik paties vaziavimo jtaiso savaiminio
stabdymo funkcijos.

o~

o

Nevaziuokite nuokalne naudodami vaziavimo jtaisa, jei pavirSiaus nuolydis virSija 5
procentus (tai atitinka 0,5 m zeméjima 10 m atstume). Jei pavirSiaus nuolydis didesnis
uz $j, galite prarasti jtaiso kontrole.
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5.3.3. Keltuvo vilkimas

Prijungimas prie velkancios transporto priemoneés

1. Pakelkite ir pastumkite pirmyn lankstinés movos rankeng (vaziavimo kryptimi). Dabar
lankstiné mova atlaisvinta.

2. Spauskite lankstine movg ant vilkimo jtaiso lankstinés atramos naudodami Siek tiek jégos.
Susijungimas ir uzsifiksavimas jvyksta automatiskai.

Visada jsitikinkite, kad po sujungimo lankstiné mova biity tinkamai
uzfiksuota.

3. Prie transporto priemonés prijunkite avarinio stabdymo laidus ir Sviesy kiStuka.
Patikrinkite, ar laidai nesitrina ir ar tinkamai veikia.

4. Patikrinkite kaip veikia Sviesos.

5. Atsargiai atleiskite stovéjimo stabd; ir jsitikinkite, kad jo fiksatorius veikia, o rankena
laikosi apatinéje padetyje.

6. Pakelkite kreipiamajj ratg j pervezimo padét;.

A Lankstine mova valykite ir tepkite reguliariai.

Ypac tai atvejais, kai keltuvg statote ar atjungiate nuo velkancios transporto priemonés ant
Slaito, stovéjimo stabdj uztraukite kuo stipriau. Jjungus stovéjo stabdj, pastumkite keltuvg
atgal, kad atbulinés eigos automatika atlaisvinty stabdziy kaladéles. Spyruoklinis cilindras
dar tvirCiau uzverzia stovejimo stabdj. Taip transporto priemoneés stabdziai vél tinkamai
veikia.

Stabdzius sureguliuokite pagal techninés priezitros instrukcijas.

Po ratais pastatykite kaladéles, kaip papildomg atsargumo priemone.

Laikykités Salyje galiojanciy keliy eismo taisykliy, vietiniy ir darbo vietoje taikytiny
instrukcijy, taip pat instrukcijy dél velkanciosios transporto priemonés.

K3 reikia visada patikrinti pries velkant:

* spyriy pervezimo padétj

* lankstinés movos uzfiksavimag

+ Zibinty veikimag, kabelio prijungimag

» stovejimo stabdys turi bati atjungtas

* padangy bukle ir slégj jose Tinkamo slégio rodmenys pazymeti tiek ant padangy, tiek
atraminio raty laikiklio.

* saugos laido tvirtinimag

» stabdziy fiksavimg po pervezimo

* kreipiamojo rato tvirtinimg virSutingje padétyje

* kad vaZiavimo jtaisas atjungtas nuo rato

» kad ant platformos néra krovinio
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A Visada naudokite kaladéles po ratais, kai atjungiate keltuva nuo automobilio.

5.3.4. Privirtinimas

Jei keltuvas ne velkamas, o gabenamas kitu badu, jis turi bati pritvirtintas pazymeétose
transportavimo vietose. Tvirtinimo taskai yra simetriSkai iSdéstyti abiejose keltuvo pusése.

A DEMESIO

Pavojus nukristi! Pritvirtinkite prie transporto priemonés keltuvg. Keltuvo vaziuokléje
yra specialios pazymeétos tvirtinimo kilpos. Norédami iSvengti konstrukcijos pazeidimy,
naudokite tik pazymétus tvirtinimo taskus.
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5.3.5. Jrenginio kélimas
Jrenginj galima kelti uzkabinus uz gsuy, kaip parodyta iliustracijoje. Kélimo gsos yra iSdéstytos
simetriSkai abiejose keltuvo puseése.

Kélimo metu prieigos platforma privalo bati pervezimo padétyje. Prie$ keldami paSalinkite
nuo rémo konstrukcijy ir platformos virSaus visas palaidas medziagas.

Kélimui naudokite tinkama krang, pakankamai galingg ir aprupintg reikalingais priedais.
Keltuvo svorj galite rasti prie techniniy duomeny.

A Saugokités, kad kélimo metu nesugadintuméte jrenginio.

.

;

min. 2000 mm

9)

5.4. ILGALAIKIS SAUGOJIMAS

Kruopsciai iSvalykite jrenginj, jj sutepkite ir padenkite apsauginiu tepalu, prie$ palikdami
sandéliavimui ilgesnj laikotarpj (Zr. punktg ,Tepimo planas®). Pakartokite valymo ir sutepimo
proceduras, kai vel pradésite naudoti darbams.

Jei keltuvg paliekate stovéti ilgesnj laikg, pavyzdziui, Ziemos metu, rekomenduojame jj
pastatyti ant atramy, kad ratai baty visiSkai neapkrauti.

Periodinés patikros turi bati atliekamas pagal Siuose nurodymuose pateiktus Zingsnius.
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6. AVARINES SITUACIJOS ATVEJU

6.1. KAI KYLA PAVOJUS PRARASTI STABILUMA

Stabilumo sumazéjimo priezastimi gali tapti keltuvo gedimas, véjas ar kita Soniné jéga,
stovéjimo pagrindo gridtis ar nerGpestingumas uztikrinant pakankamg atramg. Daugeliu
atvejy stabilumo sumazejimg rodo keltuvo nuosvyris.

1 1. Jei yra laiko, bandykite rasti stabilumo sumaZzéjimo priezastj ir jos
poveikio kryptj. |spéjamuoju signalu jspékite Zzmones darbo vietoje.
2. Jei galima, saugiu badu sumazinkite apkrovg nuo platformos.

K% 3. Sumazinkite siekj j Song jtraukdami teleskopg. Venkite staigiy judesiy.
= | 4. Nusukite stréle nuo pavojaus zonos, t. y. j padétj, kurioje keltuvo
o stabilumas bty normalus.

5. Nuleiskite stréle.

Jei stabilumg praradote dél keltuvo gedimo, nedelsiant sutaisykite gedima.

Nenaudokite keltuvo, kol nebus sutaisytas gedimas arba patikrinta keltuvo
A buklé.

6.2. PERKROVOS ATVEJU

j 1. Jei yra laiko, bandykite rasti stabilumo sumazéjimo priezastj ir jos
poveikio krypt]. |spéjamuoju signalu jspékite Zmones darbo vietoje.
2. Jei galima, saugiu badu sumazinkite apkrovg nuo platformos.

ﬁ2 3. Naudokite ,teleskopo jtraukimo® mygtuka, jeigu virSijama nustatytoji
Ve RK5 reikémé.
4. Zalia lemputé uzsidegs, kai pasalinsite perkrovos problema. Po to
jrenginj galima valdyti jprastai.

6.3. MAITINIMO TIEKIMO NUTRAUKIMO ATVEJU

Apsaugai nuo maitinimo dingimo arba kitokiy maitinimo gedimy keltuve yra jrengta
akumuliatoriumi maitinama avarinio nuleidimo sistema.

»lél« 1. ljunk.itg ava!’inio nuIeidimo sistemg paspausdami mygtukg. Avarinio
nuleidimo sistemg galima valdyti tik nuspaudus mygtuka.
Kai avarinio nusileidimo sistema valdoma i$ platformos valdymo pulto,
teleskopinis mechanizmas automatiSkai sustumiamas j vidy.
Kai tik teleskopinis mechanizmas pasiekia vidine padetj, eigos ribotuvas
RK8 perjungia funkcijg j strélés ir Sarnyriniy svir€iy nuleidimo judes;j.
Strélés sistemg nuleiskite tiek, kad baty galima saugiai nulipti nuo
platformos.

2. Prireikus perkelkite stréle ant transportavimo atramos ir, naudodami

avarinio nuleidimo sistemg, iS vaziuoklés valdymo pulto pakelkite
stabilizatorius.
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Paspausdami avarinio nuleidimo mygtuka i$ vaziuoklés valdymo pulto jjunkite avarinio
nuleidimo sistemg ir pasirinkite norimg judesj naudodami Siam judesiui skirtg svirtinj jungiklj.

/ + K% 1. Sumazinkite siekj j Song jtraukdami teleskopg. Venkite staigiy judesiy.

2. Naudodami avarine nuleidimo sistemg nuleiskite stréle ir Sarnyrines
rankas. Galiausiai pasukite stréle.

3. Nustatykite priezastj, kodél buvo nutrauktas maitinimo tiekimas.

Stabilizatoriy ir varanciyjy ritiniy valdymas naudojant avarinio nuleidimo sistemag
1. Jsitikinkite, kad strélé nuleista ant transportavimo atramos.
2. Avarinio nuleidimo sistemg valdykite iS stabilizatoriy valdymo pulto.
i e 4 3. Svirtiniais jungikliais pakelkite stabilizatorius. Spyrius pakelkite vieng po
-»@I« ¥ :ﬁ/%D kito, kad agregatas nusileisty sklandziai.
Pastaba! Jei jrenginys neprijungtas prie velkanciosios transporto
priemoneés, prie$ atjungdami varanciuosius ritinius jjunkite stoveéjimo stabdj!
4. Atjunkite varanciuosius ritinius nuo padangy. Ritiniy judéjimo greitis Siek
* = L O skiriasi, todél judesj aktyvinkite pakankamai ilgai. PrieS vilkdami jrenginj
»lglv + O jsitikinkite, kad abiejy pusiy varantieji ritiniai yra pakankamu atstumu
nuo padangos.

Visada patikrinkite avarinio nuleidimo sistemos akumuliatoriaus bikle, prieS pradédami dirbti
su keltuvu.
(Zr. punktg ,Saugos jtaisy veikimas®)

Avarinio nuleidimo sistemos nustatymas

« 12V, 44 Ah

+ jkroviklis

 hidraulinis blokas 12 V nuolatinés srovés (DC)

Hidraulinj bloka sudaro

+ slégio redukcinis voztuvas, nustatyta reikSme 16 MPa (160 bary)
+ atgalinis voztuvas

* nuolatinés srovés variklis 800 W

Pastaba! Nuleidimo ekstremaliu atveju sistemos jjungimas sustabdo 230 V AC varikl].

6.4. KA DARYTI |VYKUS GEDIMUI, KAl NEVEIKIA NETGI AVARINIO
NUSILEIDIMO SISTEMA

Jeigu neveikia netgi avarinio nusileidimo sistema, jspékite kitus netoliese dirbancius

darbuotojus arba kvieskités | pagalbg daugiau Zzmoniy. Kai pagalba atvyks, paméginkite

« atkurti maitinimg, kad jrenginys imty normaliai veikti

* padaryti, kad avarinio nuleidimo sistema vél imty veikti, pavyzdZiui, pakeiskite
akumuliatoriy

« atnaujinti normaly keltuvo veikimg kitomis priemoneémis

Visada patikrinkite avarinio nuleidimo sistemos akumuliatoriaus bikle pries pradédami dirbti
su keltuvu (zr. punktg ,Valdymas i$ vaziuoklés valdymo centro®).
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7. GEDIMY NUSTATYMO INSTRUKCIJOS

1. Néra jtampos tiekimo j valdymo centra

Pagrindinis jungiklis yra atjungtas.

Jjunkite pagrindinj jungiklj.

Nejmanoma jjungti laikmacio kortelés.

Patikrinkite, kad raktinj jungiklj bty padétyje 1.

Jei masinoje jrengta platformos apkrovos
valdymo sistema (pasirinktis):

Platformos perkrova.
(Raudona signaliné lemputé mirksi).

Sumazinkite platformos apkrova.

Jei perkrovima sukelia susidurimas, perkelkite
darbo platformg j kitg vieta, naudodami avarinio
nuleidimo sistemg. Perkrovos nebebus, o
keltuvas vél veiks normaliai.

2. Elektrinis variklis neuzsiveda

Raktinis jungiklis yra neteisingoje padétyje.

|Pasukite raktinj jungiklj j norimos valdymo vietos
padet;.

Uzstrigo avarinio stabdymo mygtukas.

IStraukite mygtuka ir dar kartg jjunkite variklj
jjungdami bent kokj valdymo judes;j.

Néra srovés i§ maitinimo tinklo (230 V AC) |
jtampos matuokl;].

Patikrinkite sroves sutrikimy jungiklj ir prailginimo
laidus

3. Maitinimo blokas nejsijungia

Akumuliatorius yra iSsikroves.

|kraukite akumuliatoriy.

Maitinimo tinklo laidai yra prijungti.

IStraukite kistukg i$ maitinimo tinklo.

4. Maitinimo blokas sukasi, taiau nejsijungia

Degaly bakas yra tuscias.

UZpildykite degaly baka.

Droseliné sklendé iSjungta.

Paspauskite droselinés sklendés mygtukag [IQH
(Saltas variklis).

Droselio svirtis yra tusciosios eigos padétyje.

Padidinkite variklio apsukas.

5. Platformos pasukimas neveikia

Suveiké automatinis saugiklis F10.

Perjunkite automatinj saugiklj perjungimo
mygtuku.
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GEDIMAS PATAISYMAS

6. Nepaisant to, kad veikia elektrinis variklis ir atrankusis perjungiklis nustatytas j
tinkama padétj, strélés judesiai nejuda jokia kryptimi (vaziuoklés valdymo centro ar
platformos valdymo centro veikimo rezimai)

Nedega zalia signaliné lemputé spyriams. Spyriy
ribotuvy jungikliai neuzsidareé.

Patikrinkite, ar visi spyriai stovi ant Zzemés.

Jvyko keltuvo mechanizmus perkrovimas.

Sumazinkite apkrovg nuo platformos.

ar

Jtraukite platformg j platformos
nustatytas darbinio diapazono ribas

(uzsidegs zalia lemputé platformos &f’.

valdymo centre). Q

~SafeGuard“ apsauga (pasirinktis) blokuoja
valdyma i$ platformos valdymo centro.

Grazinkite ,SafeGuard” apsaugos magnetg atgal |
jo atitikmens vieta.

7. Spyriai nejuda

Strélé néra atremta j pervezimo atrama.

Atremkite stréle j pervezimo atrama.

Selektorinis jungiklis yra neteisingoje padétyje.

Pasukite selektorinj jungiklj j tinkamag padét;.

Ribinis jungiklis ant strélés atramos neuzZdarytas.

Atremkite stréle j pervezimo atrama.

8. Trukdymas platformos judesiams — veikia tik vienas i$ judesiy

Neveikia strélés keélimas ir nuleidimas ir
teleskopo istiesimas, dega raudona lemputé ant
platformos ir vaziuoklés valdymo centre, taip pat
girdéti zirzeklis.

Jvyko strélés perkrovimas; jtraukite teleskopg ir
pabandykite dar kartg (automatinis perjungimas).

18. Vaziavimo jtaisas neveikia, nors selektorinis jungiklis yra tinkamoje padétyje

Strélé néra atremta j pervezimo atrama.

Atremkite stréle j atrama.

24. Raty stabdziai perkaista

Stovéjimo stabdys néra visiSkai atleistas.

VisiSkai atleiskite stovéjimo stabd;.
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25. Lankstiné mova neuzfiksuota

ISvalykite ir sutepkite lankstinés movos vidinés

Lankstinés movos vidinés dalys yra purvinos. dalys.

Jsitikinkite, kad velkan€ios transporto priemonés

prikabinimo rutulys yra tinkamo dydZio keltuvo
Velkancios transporto priemonés vilkimo jtaisas |vilkimo jtaisui.

yra per didelis.
Pagal DIN74058 rutulio diametras turi bati
daugiausiai 50 mm ir mazZiausiai 49,5 mm.

Atsiradus bet kokiems kitiems gedimams, keltuva reikia perduoti
kvalifikuotam DINO prieziaros paslaugy teikéjui.

Kaip iSvengti gedimy

» Laikykités naudojimo instrukcijy

+ Saugokités pavojingy situacijy, per kurias keltuvas gali biti pazeistas
« Uztikrinkite, kad keltuvas baty Svarus ir saugokite nuo drégmés
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PASTABOS
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8. TECHNINES PRIEZIUROS TVARKARASTIS

. ..-__ Prieziaros . i .- .
Prieziura . Uz prieziurg atsakingas asmuo Instruktuota
intervalas

A Kasdien Operatorius yaldymci
instrukcijos
B kas ménesj/ 100 |Kompetentingas asmuo, kuris susipazines su teghvr?[nes
N priezidros
valandy keltuvu : -
instrukcijos
. . . . s technines
kas 6 ménesius / |Kompetentingas asmuo, kuris susipazines su .
X priezidros
400 valandy keltuvu ; -
instrukcijos
kas 12 ménesiy / |Technikos specialistas, kuris gerai susipaZzines su te.chvryl_nes
A . priezidros
800 valandy keltuvo konstrukcija ir valdymu : -
instrukcijos
: . . . o technines
Co Technikos specialistas, kuris gerai susipazines su o
Kai reikia s priezitiros
keltuvo konstrukcija ir valdymu ; -
instrukcijos
* Priezilros intervalas ménesiais arba veikimo valandomis — zZidrint, kas jvyksta pirmiau.

Greta kasdieniy techninés priezilros darby pagal techninés priezilros tvarkarast;
kiekvienas operatorius privalo atlikti darbo vietai pritaikytg patikrg.

T = apzilira (bendro pobudzio apzidra baklei jvertinti).

P = nuodugni patikra. Turi bati atlikta pagal atskirg procedurg, aprasytg techninés prieziaros
instrukcijose.

V = tepimas

S = pakeiskite dalis, suremontuokite arba atlikite kitus techninés priezitiros darbus, aprasytus
instrukcijose

Visada sutepkite keltuvg ir padenkite plonu apsauginiu tepalo sluoksniu i$ karto po plovimo.
Po iSskirtinio jvykio batina kiekvieng kartg atlikti specialig keltuvo patikrg. Speciali patikra

bdtina, kai keltuvas sugadinamas, galimai paveikiant jo keliamajg galig arba saugy veikima.
Detalesnes instrukcijas rasite techninés priezitros vadove.

Jeigu keltuvas turi benzinu arba dyzelinu varomg maitinimo blokg, tuomet papildomai prie
jprasty techninés priezidros darby dar reikia atlikti prieziaros darbus, kurie yra numatyti
maitinimo bloko vadove.

Esant sunkioms sglygoms, kai drégme, ésdinancios medziagos arba ésdinantis klimatas
gali pagreitinti konstrukcijy déveéjimasi ir sukelti gedimus, techninés priezitros intervalus
reikia sutrumpinti arba galima sumazinti korozijos ir gedimy jtakg naudojant reikiamas
apsaugos priemones.
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Techninés priezitiros priemonés B
(I Rémo konstrukcijos, strélés sistema ir platforma T T T P
y2l Apsaugos nuo perkrovos jtaiso guoliai \Y, ™V |TIV
X Spyriy jungtys ir spyriy cilindrai \Y ™ |PNV
4 iz;g:i:};oas’ci;asn:jigiysplokééiq jungtys ir spyriy ribotuvy Vv ™ PNV
I | ankstiniy ranky ir strélés guoliai Vv ™ |TIV
({3 Platformos iSlyginimo sistemos guoliai \% ™™V |TIV
[ |Slyginimo cilindry lankstomieji guoliai V ™™V |TIV
.3 Kélimo cilindry lankstomieji guoliai V ™ |TIV
Il Teleskopo slankieji pavirSiai ir ritinéliai v _|TV |TIV
( [\l Teleskopo cilindro guolis ™ |TIV
Cilindry baklé P
Ploksteliné grandiné \Y, PV
Pati.kti.nkite ir sureguliuokite laisvuma tarp slydimo detaliy ir T T
pavirsiy
Sukimo jtaisas \% PV
Elektrohidraulinis rotorinis adapteris T
Padangos ir slégis padangose T T P P
Vilkimo kablys / saviriedos mechanizmas T Vv PN
Kreipiamojo rato SliauZiklis ir grioveliai PN
Stabdziy bakle T T
ASis ir pakaba P
VaZiavimo jtaisas T \% P
Zibintai T T T P
Hidraulinés alyvos T T T S
Hidraulinés zarnos, vamzdeliai ir jungtys T T T P
Akumuliatoriy ir laidy baklé ir pritvirtinimas T T P
Hidraulinis slégis P
Saugos jtaisy buklé ir pritvirtinimas T
Saugos jtaisy (ribiniy jungikliy) veikimas T T T P
Perkrovos ribiniy jungikliy veikimas T P S
Apkrovos reguliavimo vozZtuvy veikimas T T
Platformos horizontalaus iSlyginimo sistemos veikimas ir
buklé T T T
Platformos valdikliy veikimas ir baklé T P
Avar_in_io n_uleidimo _ir_avarinio sustabdymo sistemy bei T T T T
garsinio signalo veikimas
Lipdukai, etiketés ir zenklai T T T T
Bandymo apkrova P
Antikorozinis apdorojimas T S
Judesiy greicio reguliavimas S
Speciali patikra S
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8.1. PATIKRUY, KURIAS REIKALAUJA ATLIKTI VALDZIOS |STAIGOS,
TVARKARASTIS

Patikras butina atlikti laikantis vietiniy ir nacionaliniy reglamenty, kaip numatyta
teisés aktuose ir standartuose.

Prie$S naudojant jrenginj pirmg kartg arba prie$ paleidziant jj pirmg kartg po dideliy remonto
arba modifikavimo darby bdatina atlikti paleidimo patikra.

Batina kas metus daryti keltuvo kruopscias periodines patikras ir bandomuosius
vaziavimus.

Patikrg reikia atlikti per dvylika (12) ménesiy nuo pirmosios patikros arba paskutinés
reguliarios patikros.

RySium su periodinémis patikromis batina paprastai deSimties (10) mety intervalais nuo
paleidimo datos atlikti keltuvo neardomaja patikrg / ardomaja patikra.

Be to, keltuvg batina atitinkamu mastu patikrinti po kiekvienos nejprastos situacijos.

Keltuvo patikras batina reguliariais intervalais vykdyti visg laikg, kol keltuvas
eksploatuojamas.
Jei keltuvas naudojamas krastutinémis sglygomis, patikros intervalg reikia sutrumpinti.

Reguliariy patikry metu nustatoma keltuvo bendra darbiné biklé ir su sauga susijusiy
valdymo prietaisy bukle. Ypatingas demesys turi bati skiriamas pokyCiams, galintiems turéti
jtakos darby saugai.

Per reguliarias patikras reikia nustatyti, kokia apimtimi galima jgyvendinti i$ ankstesniy
patikry iSmoktas pamokas ir jgytg patirtj, kad bty uZztikrinta geresné sauga.

Patikroms reikia paskirti tikrinimo organizacija su kompetencija jrodanciais dokumentais
arba eksperta su kompetencijg jrodanciais dokumentais.

Atlikus patikrg turi bati surasytas protokolas. Paleidimo ir periodiniy patikry protokolus
batina laikyti keltuve arba arti jo esancioje vietoje maziausiai penkerius metus.

Kokie yra patikry reglamentai ir kokia turi biti tikrintojo kompetencija, teiraukités
vietinése valdzios jstaigose.
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9. PERIODINE TECHNINE PRIEZIURA EKSPLOATAVIMO METU

Techninés priezitros operacijos, uz kurias atsakingas operatorius, yra aprasytos Siame
skyriuje.

Sudeétingesnés techninés priezilros operacijos, kurioms reikalingi specialus jgudziai,
specialUs jrankiai arba specifiniai matavimai bei reguliavimas, yra aprasytos atskirose
techninés priezitros instrukcijose. Tokiais techninés priezidros ir remonto atvejais
operatorius turi kreiptis j jgaliotg techninés priezitros paslaugy teikéjg, platintojg arba
gamintojg.

Pasirtpinkite, kad visos keltuvo smulkaus remonto ir techninés priezZitros proceduaros buty
atliktos laiku ir pagal duotas instrukcijas.

A |SPEJIMAS

Bet kokius gedimus, pastebétus eksploatavimo arba periodinés techninés prieziiros metu
ir galinCius turéti jtakos darbo su keltuvu saugai, privalote pasalinti iki kito naudojimosi
keltuvu.

Palaikykite keltuvg Svary. YpacC atidziai nuvalykite keltuvg pries technine priezilrg ir patikras.
Nesvarumai, pavyzdziui, pateke j hidrauline sistema, gali pridaryti rimty nemalonumuy.

Naudokite originalias atsargines dalis ir reikmenis. Daugiau apie dalis skaitykite atsarginiy
daliy sgrase.

Pirmoji techniné prieziara po 20 darbo valandy

» pakeiskite slégio ir griztamojo filtry elementus

» stabdzius sureguliuokite pagal nurodymus (zZr. punktg ,Raty stabdziai ir guoliai®)
« patikrinkite raty varzty jvarzg nuvaziave mazdaug 100 km

Jei keltuvu dirbama sunkiomis sglygomis (ypatingai drégnomis ar
dulkétomis sglygomis, ésdinancéioje aplinkoje ir pan.), intervalai tarp
alyvos keitimo ir kitokios rusies patikrinimo turi bati trumpinami, kad
atitikty vyraujancéias salygas ir buty uztikrintas keltuvo patikimumas ir
darbo sauga.

Laiku periodiskai atlikti technine prieziurg ir patikras yra absoliuciai
privaloma, nes jy neatlikus gali kilti pavojus saugiam keltuvo veikimui.

Garantija negalios, jei techniné prieziura ir periodinés patikros nebuvo
atliekamos.
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9.1. KASDIENES TECHNINES PRIEZIUROS IR PATIKRUY INSTRUKCIJOS

9.1.1. Patikrinkite vaziuoklés, strélés ir platformos bukle

Vizualiai patikrinkite prieigos keliy, platformos, platformos varty ir turékly bakle.
Vizualiai patikrinkite strélés ir rémo konstrukcijy bukle.

9.1.2. Patikrinkite padangas ir slégj padangose

Vizualiai patikrinkite, ar padangos tinkamai pripustos ir ar nesimato pazeidimy.

9.1.3. Patikrinkite zibintus

Patikrinkite visy jspéjamujy bei signaliniy lempuciy ir priekabos eismo zibinty bikle.

9.1.4. Patikrinkite hidraulinés alyvos lygj

Patikrinkite hidraulinés alyvos lygj, platformai esant transportavimo padétyje.
Jei reikia, iki virSutinio matuoklio krasto jpilkite hidraulinés alyvos.

Max

Min
30002A

Hidraulinés alyvos rezervuaras yra po gaubtu desSinéje keltuvo puséje.

Sykiu pro alyvos rezervuaro lygio langelj patikrinkite, ar alyva atrodo Svari ir normali
(pernelyg neputoja ir pan.).
9.1.5. Patikrinkite hidraulines zarnas, vamzdelius ir jungtis

Vizualiai patikrinkite hidraulines zarnas, vamzdelius ir jungtis.
|sitikinkite, kad néra matomy alyvos protékiy.

Pakeiskite visas iS iSorés pazeistas zarnas ir pazeistus vamzdelius arba tvirtinimo detales.

9.1.6. Patikrinkite, kaip veikia saugos ribiniai jungikliai

Saugos ribiniy jungikliy, kurie neleidzia judéti strélei ir spyriams, veikimg patikrinkite tokiu
badu:

1. Keltuvas yra transportavimo padétyje, spyriai pakelti j virSy, vaziavimo jtaisas prijungtas.
2. Pakelkite stréle vaziuoklés valdymo centro valdikliais.
Strélé negali veikti jokioje selektorinio jungiklio padétyje.
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3. Nuleiskite spyrius j keltuvo darbine padétj
4. Vaziuoklés valdymo centro valdikliais pakelkite stréle tiek, kad ji pakilty nuo atramos
5. Judinkite spyrius.

Spyriai negali veikti jokioje selektorinio jungiklio padétyje.

Jei masinoje jrengta platformos apkrovos valdymo sistema (PASIRINKTIS)
Norédami patikrinti, ar veikia platformos apkrovos valdymo sistema, patikrinkite jspéjamasias
lemputes.

Kai kauSas tuscias, jutiklio jspéjamosios lemputés turi atrodyti taip, kaip parodyta lenteléje.

Sviesos diodas Sistemos bisena
R.AUDONAS SvIesos nedega Sistema veikia tinkamai
diodas
RAUDONAS 8viesos :
) nedega Sistema neperkrauta
diodas
((j)ioR(';[:ZINIS Sviesos dega nepertraukiamai | Tus€io kauso svoris sureguliuotas tinkamai (£15 kg)
ZALIAS Sviesos mirksi Jutiklis veikia
diodas

9.1.7. Patikrinkite valdymo valdiklius

Patikrinkite kaip veikia platformos valdymo centro ir vaziuoklés valdymo centro valdikliai:
+ patikrinkite bendrg valdymo valdikliy bukle
» iSbandykite visus judesius. Jsitikinkite, kad atleidus valdymo svirtj visi judesiai sustoja.

9.1.8. Patikrinkite, kaip veikia avarinio nuleidimo, avarinio sustabdymo sistemos
ir garso signalas

ISbandykite, kaip veikia avarinio nuleidimo bei avarinio sustabdymo sistemos ir garso
signalas tiek per vazZiuoklés valdymo centrg, tiek per platformos valdymo centra.

+ pakelkite stréle mazdaug 1-2 metrus (svirtimi 8), tada iStraukite teleskopg 1-2 metrus
(svirtimi 9), laikydami paspaude avarinio stabdymo mygtukg. Judéjimas turéty dabar
sustoti

+ pasinaudodami avarinio nuleidimo sistema, iS pradziy visiSkai jtraukite teleskopa, paskui
nuleiskite stréle

+ iStraukite avarinio sustabdymo mygtukag

» iSbandykite, kaip veikia garsinis signalas

9.1.9. Lipdukai, etiketés ir zenklai

Patikrinkite, ar visi zenklai, jspéjamieji lipdukai ir atvaizdai valdymo centruose yra savo
vietoje, nepazeisti ir Svarus.

9.1.10. Instrukcijy vadovai

Patikrinkite, ar prie keltuvo laikomi naudotojo vadovai yra jskaitomi.
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10. SAVININKO PASIKEITIMAS

Keltuvo savininkui:

jeigu jsigijote naudotg DINO keltuvg ne i$ paties gamintojo, praSome nurodyti gamintojui
savo duomenis Siame puslapyje pateiktoje formoje ir nusiysti jg adresu:

info@dinolift.com

Si informacija leis mums atsiysti jums saugos biuletenius ir kitg medziaga, kuri yra aktuali
tokio jrenginio naudotojams.

Pastaba! Apie iSsinuomotg jrangg informuoti nereikia.

Jrenginio modelis: DINO

Serijos numeris:

Ankstesnis savininkas:

Salis:

Jsigijimo data:

Dabartinis savininkas:

Adresas:

Salis:

Kontaktinis asmuo:

Vardas, pavardé ir pareigos jmongje:

Telefonas:

El. pastas:
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